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!อ#ลผ&ต(ณ*

!อ ทดสอบ1
โมเดล ทดสอบ1

+,-บ.อ/ล syslog UDP

ประเภทผ5ต7ณ9 ฮา<ดแว<และซอฟAแว< Log server

ฉลาก
!อ !อ#หนด ผลการตรวจ

สอบ
1 (5.1.1-5.1.6) ระบบBองแสดงเคEองหมาย หHอ.อความบนเปJอกLมMานนอกของบรรO7ณ9 และบนเปJอกLมของบP7ณ9

หHอระบบ Q
NC

1.1 เRนไMTายและUดเจน C

1.2 ระบบBองแสดงเคEองหมาย หHอ.อความบนเปJอกLมMานนอกของบรรO7ณ9 และบนเปJอกLมของบP7ณ9หHอระบบ
(ฉลาก) X.อ/ลผ5ต7ณ9 หHอไY

NC

1.2.1 กZณาระ[ .อ/ลผ5ต7ณ9 - !อแบบ\น Qอ]บน ฉลาก C

1.2.2 กZณาระ[ .อ/ลผ5ต7ณ9 - !อ^_ด` (^ผ5ต) Qอ]บน ฉลาก C

1.2.3 กZณาระ[ .อ/ลผ5ต7ณ9 - ประเภทของ.อ/ลจราจรทางคอมaวเตอ<Q_ดเbบไM Qอ]บน ฉลาก C

1.2.4 กZณาระ[ .อ/ลผ5ต7ณ9 - Processor Qอ]บน ฉลาก NC

1.2.4.1 กZณาระ[ .อ/ลผ5ต7ณ9 - !อcdอ CPU Qอ]บน ฉลาก C

1.2.4.2 กZณาระ[ .อ/ลผ5ต7ณ9 - \น CPU Qอ]บน ฉลาก NC

1.2.4.3 กZณาระ[ .อ/ลผ5ต7ณ9 - ความเeว CPU (Ghz) Qอ]บน ฉลาก NC

1.2.5 กZณาระ[ .อ/ลผ5ต7ณ9 - RAM หHอไY NC

1.2.5.1 กZณาระ[ .อ/ลผ5ต7ณ9 - !อcdอ RAM อะไร C

1.2.5.2 กZณาระ[ .อ/ลผ5ต7ณ9 - \น RAM อะไร NC

1.2.5.3 กZณาระ[ .อ/ลผ5ต7ณ9 - ขนาด RAM เfาไร NC

1.3 กZณาระ[ .อ/ลผ5ต7ณ9 - Hard disk อะไร NC

1.4 ใd.อ/ลเคEองหมาย และ.อความ hานเ.าใจไMTาย NC

2 (5.1.7) ระบบBองแสดงเคEองหมาย หHอ.อความบนเปJอกLมMานนอกของบรรO7ณ9 และบนเปJอกLมของบP7ณ9หHอ
ระบบXความคงทน

NC

2.1 MวยการiMวยj 15 +นาk และMวยการiMวยlโตเmยมสlPต 15 +นาk โดยหnงการทดสอบoเคEองหมายและ.อความ NC

2.2 ใd.อ/ลเคEองหมายและ.อความpงhานไMTาย ไYเลอะเJอน C

2.3 ใd.อ/ลไYสามารถแกะหHอถอดไMโดยTาย C

2.4 ใd.อ/ลไYrวนหHอโsงงอ NC

%&อ
!อ !อ#หนด

ผลการ
ตรวจ
สอบ

1 (5.2) ระบบBองแสดง.อ/ลtอไปoในเอกสารแนะuการvดwงระบบ ในxแหyงQสามารถเ.าzงไMโดยTาย NC

1.1 ประเภทของ.อ/ลจราจรQ_ดเbบไM รวมzงรายละเ{ยดQเ|ยว.อง}น C

1.2 ~ณสม�vÄนฐานQXใd หHอ~ณสม�vÄนฐานQBองการMานการประมวลผลของระบบ ไMแsแบบ\นของหyวยประมวลผล ขนาด
หyวยความÇ

NC

1.3 ความสามารถในการ_ดเbบ.อ/ลQXใd หHอ+,การÉนวณความสามารถในการ_ดเbบ NC

1.4 Çนวน^ใÑงานÖงÜด และÇนวนเหáการàÖงÜดtอหyวยเวลา Qสามารถรอง-บไM C
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1.5 ความสามารถÖงÜด QสามารถขยายไM หHอเâมเvมไM (äาX) C

2 (4) ~ณnกษณะåวไป NC

2.1 (4.1) การแçงแยกéทèและหêาQระหëาง “^íแลระบบ” และ“^íแล.อ/ล” NC

2.1.1 ^íแลระบบ XหêาQvดwง wงìา และíแลการ`งานของระบบ C

2.1.2 ^íแลระบบไYXéทèเ.าzง.อ/ลจราจรQเbบ NC

2.1.3 ^íแล.อ/ล สามารถเ.าzง.อ/ลไM NC

2.1.4 ^íแล.อ/ลไYXéทèแîไข เปmยนแปลง ลบหHอ`ลาย.อ/ล และไYXéทèเปmยนแปลงการwงìาใด ๆ ของระบบ C

2.1.5 ระบบควรสามารถÇ}ดÇนวน^ใÑQอñญาตหHอยอมใdสòาง�ญô^ใÑöนบนระบบ [ไM/ไYไM] C

2.1.6 Çนวน^íแล.อ/ลไYควรเõน 1 �ญô [เõน/ไYเõน] NC

2.1.7 ไYสามารถúหนดใdX�ญô^ใÑใด ๆ Xéทùเûน^íแลระบบและ^íแล.อ/ลพòอม}นไM NC

2.1.8 มาตรการควบ~มเâมเvม [X/ไYX] NC

2.2 (4.2) †°อและ.อแนะu NC

2.2.1 †°อและ.อแนะu¢ห-บ^íแลระบบ Qระ[zง NC

2.2.1.1 +,การvดwง หมายรวมzง - การเJอกและúหนดÄนQvดwง C

2.2.1.2 +,การvดwง หมายรวมzง - สภาพแวด£อมQเหมาะสม NC

2.2.1.3 +,การvดwง หมายรวมzง - §ปแบบและ+,การเ!อม}บคอมaวเตอ<เคEอง•น NC

2.2.1.4 การwงìาและการเต¶ยมการtาง ๆ หมายรวมzง - .อแนะuในการป-บปZง NC

2.2.1.5 การwงìาและการเต¶ยมการtาง ๆ หมายรวมzง - การประเßน®จ_ยและความเ©ยง C

2.2.1.6 การwงìาและการเต¶ยมการtาง ๆ หมายรวมzง - การตรวจสอบ™นBน C

2.2.2 †°อและ.อแนะu¢ห-บ^íแล.อ/ล Qระ[zง NC

2.2.2.1 +,การเ¶ยกí.อ/ล NC

2.2.2.2 การwงร´ส NC

2.2.2.3 การแîไข®ญหาเ¨องBน NC

2.2.2.4 .อ/ลรายละเ{ยดQเ|ยว}บการแฮช NC

2.2.3 †°อและ.อแนะuเûนภาษาไทย C

2.3 (4.3) การแนะuสภาพแวด£อม¢ห-บvดwงระบบ NC

2.3.1 สามารถÆอง}นการเ.าzง.อ/ลโดยไYเจตนาของ[คคล•น QไYใØ^ใÑงาน C

2.3.2 X~ณสม�vเหมาะสม¢ห-บการ`งานอ∞างiกBอง yาเ!อ±อไMของระบบ NC

3 (6) .อúหนดของระบบ NC

3.1 การเbบ.อ/ลจราจร NC

3.1.1 สามารถเbบ.อ/ลไMตามประเภทและความสามารถQระ[ไ≤ C

3.1.2 สามารถเbบ-กษา.อ/ลจราจรทางคอมaวเตอ<ไMtอเ≥อง ไYêอยกëา 90 ¥น NC

3.2 สามารถป-บwงนาµกาภายใน ใdตรง}บเวลา∂าง∑ง � มาตรฐานระ∏บชาvไMโดยπตโน∫v NC

3.2.1 XªงºUนQสามารถป-บwงนาµกาภายใน ใdตรง}บเวลา∂าง∑งมาตรฐานระ∏บชาvไMโดยπตโน∫v NC

3.3 การÆอง}นการเ.าzง NC

3.3.1 XการÆอง}นการเ.าzงโดยไYไM-บอñญาตΩงทางกายภาพและ ทาง∑เæกทรอøก¿ NC

3.3.2 äาอñญาตใdเ.าzงจากระยะไกลไM โดย¡านระบบคอมaวเตอ<Qtอเ!อมzง}นโดยโครง¬ายภายใน อง√กรหHอโครง¬ายสาธารณะ
BองXมาตรการMานความ≈นคงปลอด7ย

NC

3.4 ระบบBองสามารถควบ~มและÆอง}นการเปmยนแปลง NC

3.4.1 ระบบXªงºUนÆอง}นการเปmยนแปลงการwงìาtาง ๆ ของระบบโดย^ใÑไM NC

3.4.2 การwงìาQอñญาตใdเปmยนแปลงไM Bองสามารถควบ~มและÆอง}นการเปmยนแปลงการwงìา โดย^ใÑQไYเ|ยว.องไM NC

3.4.3 การเปmยนแปลงการwงìาใด ๆ ของระบบ และ�ญô^ใÑ BองไY`ใd~ณสม�vตาม.อúหนดQBองการของ มาตรฐานo Mอยลง
หHอเ∆ยสภาพหHอเõดความ«ดพ»องöน

NC

3.5 ระบบBองสามารถระ[และÇแนก…ว[คคลและ�น กประ¥vการเ.าzงและใÑงานระบบไM NC

3.5.1 X+,การในการระ[และÇแนก…ว[คคล NC

3.5.2 Xระบบ�น กประ¥vการเ.าzงและใÑงานระบบ NC

3.5.3 �น กประ¥vการเ.าzงและใÑงานระบบBองXการÆอง}นการแîไข เปmยนแปลง และปลอมแปลง.อ/ลไM NC

3.6 ระบบควรXการตรวจสอบความใÑไMของ.อ/ล•น NC

3.6.1 ควรXการตรวจสอบความใÑไMของ.อ/ล•น QไYใØ.อ/ลจราจรทางคอมaวเตอ< Q-บเ.าÀระบบ (input validation) [X/ไYX] NC

3.7 ระบบควร_ดใdXÉอùบายเÃอใdความØวยเหJอ (help) C
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3.7.1 ควรXÉอùบายเÃอใdความØวยเหJอ ในการแîไข®ญหาและ.อบกพ»องtาง ๆ Q∫กเõดöน [X/ไYX] C

4 (7) การ-บและการเbบ-กษา.อ/ลจราจรทางคอมaวเตอ< NC

4.1 การ-บ.อ/ลจราจรทางคอมaวเตอ< C

4.1.1 -บ.อ/ลไMiกBองครบäวน C

4.1.2 ควรXระบบตรวจสอบและปÕเสธ.อ/ลจราจรทางคอมaวเตอ< จากBนทางQไYŒ_ก [X/ไYX] C

4.2 การเbบ-กษา.อ/ลจราจรทางคอมaวเตอ< NC

4.2.1 œอสามารถ-กษา–รณภาพของ.อ/ลไMอ∞างเหมาะสมและÆอง}น การÖญหาย เ∆ยหาย iกลบ `ลาย แîไข ∏ดแปลง Ωงโดยเจตนา
และไYเจตนา

NC

4.2.2 .อ/ลQ_ดเbบ สามารถเ.าzงไMเฉพาะ^íแล.อ/ล C

4.2.3 สามารถเbบ-กษาไMไYêอยกëาQระ[ และไYêอยกëา 90 ¥น C

4.3 การÆอง}นการแîไข เปmยนแปลง และลบ`ลาย.อ/ลtางๆ C

4.3.1
สามารถÆอง}นการแîไข เปmยนแปลง ลบ `ลาย.อ/ลจราจรทางคอมaวเตอ< .อ/ลการใÑงานระบบ และ.อ/ลคอมaวเตอ<•น ๆ
Qเ|ยว.อง โดย^íแล.อ/ลและ^•นQไYเ|ยว.องไM เ≤นแtเûนการลบหHอ`ลาย.อ/ล—วนQเõนและไYXความÇเûน Bอง_ดเbบ
แ£ว

C

4.4 การตรวจสอบ.อ/ลจราจรทางคอมaวเตอ<Q_ดเbบ NC

4.4.1 - XความสามารถในการตรวจสอบความiกBองของ.อ/ลQ_ดเbบไ≤ NC

4.4.2 - ควร_ดใdXการเ“าระ¥ง–รณภาพของ.อ/ลอ∞างเหมาะสม [X/ไYX] C


